
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

▌Ӿ ҼỖᵷ LD14 

ấᴦừԚ 
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мΦ ֟  ...................................................................................................... о 

нΦ  ...................................................................................................... п 

оΦ  ...................................................................................................... р 

оΦмΦ  ........................................................................................... р 

оΦнΦ  ....................................................................................... у 

оΦоΦ ᶛ ............................................................................................... ф 

пΦ  ........................................................................................................ мл 

рΦ ᴆᶏ  .................................................................................... мм 

рΦмΦ ᵀ ΐ ᶏ  ......................................................................... мм 

рΦмΦмΦ ᴆ  ............................................................... мм 

рΦмΦнΦ ǿƛƴŘƻǿǎҊ ꜚ  ........................................................ мн 

рΦмΦоΦ ǿƛƴŘƻǿǎҊ ᵀ҉ᵝ ᴆƭŘψŘŜǎƪǘƻǇᶏ  ........................ мп 

рΦнΦ ֟ о5 ᴆ............................................................................... мр 

рΦоΦ [ƛƴǳȄҊ ԍwh{ᶏ ᵬ ........................................................... мс 

рΦоΦмΦ wh{ ׃ ҍ  ............................................................... мс 

рΦоΦнΦ ⱳ  ....................................................................... мс 

рΦоΦоΦ  ........................................................................... мт 

рΦоΦпΦ ҍ  ....................................................................... му 

рΦоΦрΦ  ................................................................................... мф 

рΦоΦсΦ wǾƛȊ Ԑ .................................................................... мф 

рΦпΦ [ƛƴǳȄҊ ԍwh{нᶏ ᵬ ......................................................... нл 

рΦпΦмΦ wh{н ׃ ҍ  ............................................................. нл 

рΦпΦнΦ ⱳ  ....................................................................... нм 

рΦпΦоΦ  ........................................................................... нм 

рΦпΦпΦ ҍ  ....................................................................... нн 

рΦпΦрΦ  ................................................................................... но 

рΦпΦсΦ wǾƛȊн Ԑ .................................................................. но 

рΦрΦ [ƛƴǳȄҊ{5Yᶏ  ....................................................................... нп 

рΦрΦмΦ {5Y  ........................................................................... нп 

рΦрΦнΦ  ........................................................................... нр 

рΦрΦоΦ  ................................................................................... нр 

рΦрΦпΦ  ................................................................................... нс 

сΦ ḱ  .................................................................................................... нт 
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1. ֟  

[5мпҺ ᾣ ̆ ᴰ ᾝ̆ ᾝ̆ ᾝȁ

ꜚ ᾝ Ȃ 

[5мп ҈ ̆ нолл Ȃ

̆[5мп׆ѿҩ ₮ ᾣ̆ ᾣ ⌠ ᵣ ⌠

ᾝȂ ᾣȁ ᵣȁ ᾝ ҈ ῏ ׆̆ ₮ Ȃ 

⌠ ̆[5мпᴪ ᾝ ⌠ ṿ Ԑ

̆ Ԑ ⌠ Ȃ ꜚ ᾝᴪ ꜚ

̆ tL5 └⌠ Ȃ 

[5мпԐ Ҋ̔ 
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2.  

[5мпᶏ мΦнрƳƳ пtLbҍ ̆ ᶫ ̆ΐ

ᵣ ӈ Ҋ κ ̔ 

 

 

[5мп ῤ Ȃ t²a ̆ ҹῤ

̆ ҹ сIȊȂ t²a ῀ Ḥ ̆ t²a

Ḥ └ ȁẢ Ȃ ᴆ̔ŀȁ ῀ t²a

мр-олY̆ нпY̕ ōȁ όпр҈Σ рр҈ύῤόҌ пр҈рр҈ύ̆ғ

мллƳǎ ῀ Ȃ ѿ ԍ ̆

ᴪ ῤ ̕ ץ t²a └Ȃ ԍ

ҩ֟ ҩᵣ ̆ ҹῖ ṿ ᴪ ̆

└ ̆ Ҭ Ḥ └Ȃ ̔Ҍᶏ

̆ t²a Ȃ 

 Ḥ    ṿ ῖ ṿ ṿ 

1 PWM ῀ └Ḥ  0V - 3.3V 

2 GND ᶫ   - 0V - 

3 Tx ₮ ₮ 0V 3.3V 3.5V 

4 P5V ᶫ   4.5V 5V 5.5V 
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[5мп ‰ ұ ό¦!w¢ύ ̆ῒᴰ Ҋ

̔ 

  Ả ᵝ Ẽ ᵝ └ 

115200bit/s 8 Bits 1   

 

3.  

3.1.  

[5мп ̆ ᵬ ̆ ̆Ҍ ᴋ

ᵥ Ȃפ Ҋ Ȃ 

 

 VerLen      CRC  

54H 1 Byte LSB MSB LSB MSB éé LSB MSB LSB MSB 1 Byte 

 

 ̧ ̔ м .ȅǘŜ̆ṿ ҹлȄрп̆ ̕ 

 ̧ ±ŜǊ[Ŝƴ̔ м .ȅǘŜ̆ ҈ᵝ ̆ ╠ ҹ м̆ ᵞԓᵝ

ѿҩ ̆ ╠ ҹ мн̆ ṿ ҹлȄн/̕ 

 ̧ ̔ н .ȅǘŜ̆ ᵝҹ ̕ 

 ̧ Υ н .ȅǘŜ̆ ᵝҹ лΦлм ̕ 

 ̧ ̔ѿҩ ҹоҩ ̆ Ҋѿ ̕ 

 ̧ ̔ н .ȅǘŜ̆ ᵝҹ лΦлм ̕ 

 ̧ ̔ н .ȅǘŜ̆ ᵝҹ Ƴǎ̆ ҹ олллл̆⌠  олллл ᴪ

̕ 

 ̧ /w/ ̔╠ ̕ 

Ҋ̔ 

ІŘŜŦƛƴŜ thLb¢ψt9wψt!/Y мн 
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ІŘŜŦƛƴŜ I9!59w лȄрп 

ǘȅǇŜŘŜŦ ǎǘǊǳŎǘ  ψψŀǘǘǊƛōǳǘŜψψόόǇŀŎƪŜŘύύ ϑ 

ǳƛƴǘмсψǘ ŘƛǎǘŀƴŎŜΤ 

ǳƛƴǘуψǘ ƛƴǘŜƴǎƛǘȅΤ 

ϒ [ƛŘŀǊtƻƛƴǘ{ǘǊǳŎǘ5ŜŦΤ 

ǘȅǇŜŘŜŦ ǎǘǊǳŎǘ  ψψŀǘǘǊƛōǳǘŜψψόόǇŀŎƪŜŘύύ ϑ 

ǳƛƴǘуψǘ     ƘŜŀŘŜǊΤ 

ǳƛƴǘуψǘ     ǾŜǊψƭŜƴΤ 

ǳƛƴǘмсψǘ    ǎǇŜŜŘΤ 

ǳƛƴǘмсψǘ    ǎǘŀǊǘψŀƴƎƭŜΤ 

[ƛŘŀǊtƻƛƴǘ{ǘǊǳŎǘ5ŜŦ ǇƻƛƴǘώthLb¢ψt9wψt!/YϐΤ 

ǳƛƴǘмсψǘ          ŜƴŘψŀƴƎƭŜΤ 

ǳƛƴǘмсψǘ          ǘƛƳŜǎǘŀƳǇΤ 

ǳƛƴǘуψǘ           ŎǊŎуΤ 

ϒ[ƛ5!wCǊŀƳŜ¢ȅǇŜ5ŜŦΤ 

 

/w/ Ҋ̔ 

ǎǘŀǘƛŎ Ŏƻƴǎǘ ǳƛƴǘуψǘ /ǊŎ¢ŀōƭŜώнрсϐ Ґϑ 

лȄллΣ лȄпŘΣ лȄфŀΣ лȄŘтΣ лȄтфΣ лȄопΣ лȄŜоΣ 

лȄŀŜΣ лȄŦнΣ лȄōŦΣ лȄсуΣ лȄнрΣ лȄуōΣ лȄŎсΣ лȄммΣ лȄрŎΣ лȄŀфΣ лȄŜпΣ лȄооΣ 

лȄтŜΣ лȄŘлΣ лȄфŘΣ лȄпŀΣ лȄлтΣ лȄрōΣ лȄмсΣ лȄŎмΣ лȄуŎΣ лȄннΣ лȄсŦΣ лȄōуΣ 

лȄŦрΣ лȄмŦΣ лȄрнΣ лȄурΣ лȄŎуΣ лȄссΣ лȄнōΣ лȄŦŎΣ лȄōмΣ лȄŜŘΣ лȄŀлΣ лȄттΣ 

лȄоŀΣ лȄфпΣ лȄŘфΣ лȄлŜΣ лȄпоΣ лȄōсΣ лȄŦōΣ лȄнŎΣ лȄсмΣ лȄŎŦΣ лȄунΣ лȄррΣ 

лȄмуΣ лȄппΣ лȄлфΣ лȄŘŜΣ лȄфоΣ лȄоŘΣ лȄтлΣ лȄŀтΣ лȄŜŀΣ лȄоŜΣ лȄтоΣ лȄŀпΣ 

лȄŜфΣ лȄптΣ лȄлŀΣ лȄŘŘΣ лȄфлΣ лȄŎŎΣ лȄумΣ лȄрсΣ лȄмōΣ лȄōрΣ лȄŦуΣ лȄнŦΣ 

лȄснΣ лȄфтΣ лȄŘŀΣ лȄлŘΣ лȄплΣ лȄŜŜΣ лȄŀоΣ лȄтпΣ лȄофΣ лȄсрΣ лȄнуΣ лȄŦŦΣ 

лȄōнΣ лȄмŎΣ лȄрмΣ лȄусΣ лȄŎōΣ лȄнмΣ лȄсŎΣ лȄōōΣ лȄŦсΣ лȄруΣ лȄмрΣ лȄŎнΣ 

лȄуŦΣ лȄŘоΣ лȄфŜΣ лȄпфΣ лȄлпΣ лȄŀŀΣ лȄŜтΣ лȄолΣ лȄтŘΣ лȄууΣ лȄŎрΣ лȄмнΣ 
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лȄрŦΣ лȄŦмΣ лȄōŎΣ лȄсōΣ лȄнсΣ лȄтŀΣ лȄотΣ лȄŜлΣ лȄŀŘΣ лȄлоΣ лȄпŜΣ лȄффΣ 

лȄŘпΣ лȄтŎΣ лȄомΣ лȄŜсΣ лȄŀōΣ лȄлрΣ лȄпуΣ лȄфŦΣ лȄŘнΣ лȄуŜΣ лȄŎоΣ лȄмпΣ 

лȄрфΣ лȄŦтΣ лȄōŀΣ лȄсŘΣ лȄнлΣ лȄŘрΣ лȄфуΣ лȄпŦΣ лȄлнΣ лȄŀŎΣ лȄŜмΣ лȄосΣ 

лȄтōΣ лȄнтΣ лȄсŀΣ лȄōŘΣ лȄŦлΣ лȄрŜΣ лȄмоΣ лȄŎпΣ лȄуфΣ лȄсоΣ лȄнŜΣ лȄŦфΣ 

лȄōпΣ лȄмŀΣ лȄртΣ лȄулΣ лȄŎŘΣ лȄфмΣ лȄŘŎΣ лȄлōΣ лȄпсΣ лȄŜуΣ лȄŀрΣ лȄтнΣ 

лȄоŦΣ лȄŎŀΣ лȄутΣ лȄрлΣ лȄмŘΣ лȄōоΣ лȄŦŜΣ лȄнфΣ лȄспΣ лȄоуΣ лȄтрΣ лȄŀнΣ 

лȄŜŦΣ лȄпмΣ лȄлŎΣ лȄŘōΣ лȄфсΣ лȄпнΣ лȄлŦΣ лȄŘуΣ лȄфрΣ лȄоōΣ лȄтсΣ лȄŀмΣ 

лȄŜŎΣ лȄōлΣ лȄŦŘΣ лȄнŀΣ лȄстΣ лȄŎфΣ лȄупΣ лȄроΣ лȄмŜΣ лȄŜōΣ лȄŀсΣ лȄтмΣ 

лȄоŎΣ лȄфнΣ лȄŘŦΣ лȄлуΣ лȄпрΣ лȄмфΣ лȄрпΣ лȄуоΣ лȄŎŜΣ лȄслΣ лȄнŘΣ лȄŦŀΣ 

лȄōтΣ лȄрŘΣ лȄмлΣ лȄŎтΣ лȄуŀΣ лȄнпΣ лȄсфΣ лȄōŜΣ лȄŦоΣ лȄŀŦΣ лȄŜнΣ лȄорΣ 

лȄтуΣ лȄŘсΣ лȄфōΣ лȄпŎΣ лȄлмΣ лȄŦпΣ лȄōфΣ лȄсŜΣ лȄноΣ лȄуŘΣ лȄŎлΣ лȄмтΣ 

лȄрŀΣ лȄлсΣ лȄпōΣ лȄфŎΣ лȄŘмΣ лȄтŦΣ лȄонΣ лȄŜрΣ лȄŀу 

ϒΤ 

ǳƛƴǘуψǘ /ŀƭ/w/уόǳƛƴǘуψǘ ϝǇΣ ǳƛƴǘуψǘ ƭŜƴύϑ 

ǳƛƴǘуψǘ ŎǊŎ Ґ лΤ 

ǳƛƴǘмсψǘ ƛΤ 

ŦƻǊ όƛ Ґ лΤ ƛ ғ ƭŜƴΤ ƛҌҌύϑ 

ŎǊŎ Ґ /ǊŎ¢ŀōƭŜώόŎǊŎ ϣ ϝǇҌҌύ ϧ лȄŦŦϐΤ 

ϒ 

ǊŜǘǳǊƴ ŎǊŎΤ 

ϒ 
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3.2.  

ҩ  н ҩ ṿ  м ҩ Ḥ ṿ

̆ Ҋ Ȃ 

 

 VerLen      CRC  

54H 2CH LSB MSB LSB MSB éé LSB MSB LSB MSB 1Byte 

 

 

1 2 é n 

ṿ Ḥ  ṿ Ḥ   ṿ Ḥ  

LSB MSB 1 Byte LSB MSB 1 Byte é LSB MSB 1 Byte 

ṿ ᵝҹƳƳȂḤ ṿ ᾣ ̆ ̆Ḥ

ṿ ̕ ᵞ̆Ḥ ṿ Ȃ 

ҩ ṿ ṿ ῒ̆

Ҋ̔ 

ǎǘŜǇ Ґ όŜƴŘψŀƴƎƭŜ ς ǎǘŀǊǘψŀƴƎƭŜύκόƭŜƴ ς мύΤ 

ŀƴƎƭŜ Ґ ǎǘŀǊǘψŀƴƎƭŜ Ҍ ǎǘŜǇϝƛΤ 

ῒҬƭŜƴҹѿҩ ̆ƛ ṿ ҹώл Σ ƭŜƴ ύȂ 
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3.3. ᶛ 

Ẋ ױ ⌠ԅ Ҋ ѿ  

рп н/ су лу !. т9 9л лл 9п 5/ лл 9н 5ф лл 9р 5р лл 9о 5о лл 9п 5л лл 9ф /5 

лл 9п /! лл 9н /т лл 9ф /р лл 9р /н лл 9р /л лл 9р .9 ун о! м! рл 

 

ױ ῒ Ҋ̔ 

 VerLen      CRC  

54H 2CH 68H 08H ABH 7EH éé BEH 82H 3AH 1AH 50H 

 

 

 

ԍ҈  ̆҉ ṿ ḱ  ̆ΐᵣḱ  {5Y 

 ǘǊŀƴǎŦƻǊƳΦŎǇǇ Ҭ  ¢ǊŀƴǎŦƻǊƳόύ ₱ Ȃ 

 

  

1 2 é 12 

ṿ Ḥ  ṿ Ḥ   ṿ Ḥ  

E0H 00H E4H DCH 00H E2H é B0H 00H EAH 

Ḥ   

 0868H = 2152/s; 

 7EABH = 32427̆ 324.27 

 82BEH = 33470̆ 334.7 

1- ṿ 00E0H = 224mm 

1-Ḥ  E4H = 228 

2- ṿ 00DCH = 200mm 

2-Ḥ  00E2H = 226 

é é 

12- ṿ 00B0H = 176mm 

12-Ḥ  EAH = 234 
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4.  

[5мп ᶏ ̆ Ҭ ҹ ̆ᴰ ╠ ӈҹ

̆ ̆ΐᵣ Ҋ Ȃ 
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5. ᴆᶏ  

5.1. ᵀ ΐ ᶏ  

5.1.1. ᴆ  

1) ֟ ȁ ȁ¦{. ̆ Ҋ ̔ 

 

2) ̆ Ҋ ̔ 
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5.1.2. windowsҊ ꜚ  

ǿƛƴŘƻǿǎҊ Ὲ ֟ ᵀ ̆ ¦{. ұ ꜚ

̆ Ὲ ᶫ ᴆҬ¦{. ԅ/tнмлн ¦{.ұ Ḥ

̆ῒ ꜚ ƛƭƛŎƻƴ [ŀōǎ}׆ץ ҉ Ҋ ̔ 

ƘǘǘǇǎΥκκǿǿǿΦǎƛƭŀōǎΦŎƻƳκŘŜǾŜƭƻǇŜǊǎκǳǎō-ǘƻ-ǳŀǊǘ-ōǊƛŘƎŜ-ǾŎǇ-ŘǊƛǾŜǊǎ 

׆ Ὲ ד Ҭ Ҋ ̔ 

ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘƘǳōΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘψŘŜǎƪǘƻǇψǘƻƻƭκǊŜƭŜŀǎŜǎ 

/tнмлȄψ¦ƴƛǾŜǊǎŀƭψ²ƛƴŘƻǿǎψ5ǊƛǾŜǊꜚ ̆ ꜚ

Ҋ ŜȄŜᴆ̆ ²ƛƴŘƻǿǎ ̆ ·усόонᵝύ ·спόспᵝύȂ 

 

https://www.silabs.com/developers/usb-to-uart-bridge-vcp-drivers
https://github.com/ldrobotSensorTeam/ld_desktop_tool/releases
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₯ŜȄŜᴆ̆ ᵬȂ 

 

̆ ᴆҬ ¦{. ҍ ̆ ץ ₯ȍ

Ȏ̆ ȍ Ȏ̆ ȍ Ȏ Ҋ̆ Ҭ ȍ

Ȏ ῀⌠ ̆ ȍ Ȏ̆ ⌠ ≢⌠  /tнмлн ¦{.

ұ ̆ ꜚ ⱳ̆Ҋ ҹ /haпȂ 
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5.1.3. windowsҊ ᵀ҉ᵝ ᴆ ld_desktopᶏ  

Ὲ ᶫԅ ֟ Ԑ ᴆƭŘψŘŜǎƪǘƻǇ̆ ᶏ

ᴆ ֟ Ȃ ᶏ ᴆ╠ Ḡ ֟ ¦{.

ꜚ ⱳ̆ ֟ ҍ²ƛƴŘƻǿǎ t/ ¦{.ԑ ̆

₯ ƭŘψŘŜǎƪǘƻǇΦŜȄŜ̆ ֟ ҍ ̆ ₯ ꜚ Ԑ┘

̆ Ҋ Ȃ 
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҉ Ҭ̆{ǇŜŜŘ ᾣ ̆ ᵝ̔IȊ̕wŀǘŜ ᾣ

̕±ŀƭƛŘᾣ ѿ Ȃ 

ƭŘψŘŜǎƪǘƻǇᴆԋ └ ץ Ὲ ד Ҋ ̔ 

ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘƘǳōΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘψŘŜǎƪǘƻǇψǘƻƻƭκǊŜƭŜŀǎŜǎ 

 

5.2. ֟ 3D ᴆ 

Ὲ ᶫԅ ֟ ǎǘǇ о5 ᴆ̆ ץ Ὲ

ד Ҋ ̔ 

ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘƘǳōΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκtǊƻŘǳŎǘψо5ψƳƻŘŜƭκǊŜƭŜŀǎŜǎ 

https://github.com/ldrobotSensorTeam/ld_desktop_tool/releases
https://github.com/ldrobotSensorTeam/Product_3D_model/releases
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5.3. LinuxҊ ԍ ROS ᶏ ᵬ 

5.3.1. ROS ׃ ҍ  

wh{̂wƻōƻǘ hǇŜǊŀǘƛƴƎ {ȅǎǘŜƳ̆ άwh{έ̃ ѿҩ ԍ ֲ ᾝ

ᵬ [ƛƴǳȄӊ҉ Ҭ ᴆȂ ᶫԅ ᵬ Ⱶ̆

ᴆ ̆ └̆ ₱ ̆ ᴰ ץ̆ Ȃ

Ӟ ᶫ ԍ ȁ ȁ Ώȁ ף ΐ ₱ Ȃwh{

ҩ ̆ wh{ Υ ƘǘǘǇΥκκǿƛƪƛΦǊƻǎΦƻǊƎκwh{κLƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴ 

֟ wh{ⱳ ̆ ҊΥ 

 ̧ wh{ YƛƴŜǘƛŎό¦ōǳƴǘǳмсΦлпύΤ 

 ̧ wh{ aŜƭƻŘƛŎό¦ōǳƴǘǳмуΦлпύΤ 

 ̧ wh{ bƻŜǘƛŎό¦ōǳƴǘǳнлΦлпύΦ 

5.3.2. ⱳ  

֟ wh{ⱳ DƛǘƘǳōDƛǘŜŜד ҉̆ ץ ד

Ҋ ƳŀǎǘŜǊƳŀƛƴ№ ̆ ƎƛǘΐҊ Ȃ 

ד (1  

ü ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘŜŜΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎ 

ü ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘƘǳōΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎ 

2) Ǝƛǘΐ Ҋ ᵬ 

І ᾢ ̆ ץ ŎǘǊƭҌŀƭǘҌǘ  

І ᵰ ᶏ ¦ōǳƴǘǳ Ǝƛǘΐ̆ ץ Ҋ Υ 

Ϸ ǎǳŘƻ ŀǇǘ-ƎŜǘ ƛƴǎǘŀƭƭ Ǝƛǘ 

І Ҋ ֟ wh{ⱳ ̔ 

Ϸ ŎŘ Ϥ 

http://wiki.ros.org/ROS/Installation
https://gitee.com/ldrobotSensorTeam/ldlidar_sl_ros
https://github.com/ldrobotSensorTeam/ldlidar_sl_ros
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Ϸ ƳƪŘƛǊ -Ǉ ƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎψǿǎκǎǊŎ 

Ϸ ŎŘ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎψǿǎκǎǊŎ 

Ϸ Ǝƛǘ ŎƭƻƴŜ ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘŜŜΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎΦƎƛǘ 

І  

Ϸ Ǝƛǘ ŎƭƻƴŜ ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘƘǳōΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎΦƎƛǘ 

5.3.3.  

ᾢ̆ ҉ ױ ό/tнмлн ұ ύ̆ ῀ Ȃ

̆ ǳōǳƴǘǳҊ ѿҩ ̆ ῀ƭǎ κŘŜǾκǘǘȅ¦{.ϝ ұ

῀Ȃ ⌠ұ ̆↕ᶏ ǎǳŘƻ ŎƘƳƻŘ ттт κŘŜǾκǘǘȅ¦{.ϝ פ ῒ ԇ

̆ ᴆ ȁ ȁῒז Ώ ̆ Ҋ Ȃ 

 

 

ḱ̆ ϤκƭŘƭŘƛŀǊψǊƻǎψǿǎκǎǊŎκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎκƭŀǳƴŎƘκҊƭŘмпΦƭŀǳƴŎƘᴆ

Ҭ ǇƻǊǘψƴŀƳŜṿ ץ̆ Ҭ ҹκŘŜǾκǘǘȅ¦{.лҹᶛ̆ Ҋ Ȃ 

Ϸ ƴŀƴƻ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎψǿǎκǎǊŎκƭŘƭŘƛŀǊψǎƭψǊƻǎκƭŀǳƴŎƘκƭŘмпΦƭŀǳƴŎƘ 

 

 

https://github.com/ldrobotSensorTeam/ldlidar_sl_ros.git
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[ƛƴǳȄ ƴŀƴƻ̔/ǘǊƭ Ҍ hᴆ Ḡ ̕/ǘǊƭ Ҍ ·₮ Ȃ 

5.3.4. ҍ  

1) ᶏ Ŏŀǘƪƛƴ ̆ ҍ ֟ ⱳ Υ 

Ϸ ŎŘ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎψǿǎ 

Ϸ ŎŀǘƪƛƴψƳŀƪŜ 

2) ⱳ Υ 

῏ ᴆⱴ῀ ̆Ḃԍ wh{ ץ

≢̆ פ Ҋ ̆ פ ҳ ⱴ῀ ̆

̆Ӟ Ҋ  Ȃפ

Ϸ ŎŘ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎψǿǎ 

Ϸ ǎƻǳǊŎŜ ŘŜǾŜƭκǎŜǘǳǇΦōŀǎƘ 

ҹԅ ̆ ӄҌ ҉ ⱴ ̆פ ץ

Ҋ ᵬȂ 

Ϸ ŜŎƘƻ άǎƻǳǊŎŜ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎψǿǎκŘŜǾŜƭκǎŜǘǳǇΦōŀǎƘέ ҔҔ ϤκΦōŀǎƘǊŎ 

Ϸ ǎƻǳǊŎŜ ϤκΦōŀǎƘǊŎ 
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5.3.5.  

≠ ǊƻǎƭŀǳƴŎƘΐ ꜚ ̆ Ҋ  Ȃפ

Ϸ ǊƻǎƭŀǳƴŎƘ ƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎ ƭŘмпΦƭŀǳƴŎƘ 

5.3.6. Rviz Ԑ 

wǾƛȊwh{ Ҭ ѿ о5 ΐ̆ ץ ῒҬ Ȃ

ǊƻǎƭŀǳƴŎƘ ⱳ ̆ ̂/ǘǊƭҌ!ƭǘҌ¢̃̆ ῀ Ҋ  ̔פ

Ϸ ǊƻǎǊǳƴ ǊǾƛȊ ǊǾƛȊ 

ꜚ ̆ ᶭ ₯ ŦƛƭŜ-ҔƻǇŜƴ-Ҕ/ƻƴŦƛƎ ̆ ̔

ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎψǿǎκǎǊŎκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎκǊǾƛȊκҊ ƭŘƭƛŘŀǊΦǊǾƛȊᴆ̆ ᴆ

ƭŘƭƛŘŀǊΦǊǾƛȊ̆ ₯[ŀǎŜǊ{Ŏŀƴ¢ƻǇƛŎҬ κǎŎŀƴȂ 

ԍ ױ ֟ Ԑ ̆ wǾƛȊ Ԑ

̆ ױ ⱳ ǘƻ[ŀǎŜǊ{Ŏŀƴ₱ Ҭ ֟ Ԑ ԅ

̆ᶏῒ wǾƛȊҬ ԐȂ 

̆ Ҍ wh{ ӊ wǾƛȊ ᴆ ѿ Ὶ ̆

⌠ ƭŘƭƛŘŀǊΦǊǾƛȊᴆ ῏ ׅ Ҍ ᾣ Ԑ

wǾƛȊΐ ̆ ץ ѿҩwǾƛȊ ᴆ ᴏƭŘƭƛŘŀǊΦǊǾƛȊ

‗ Ȃ 
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5.4. LinuxҊ ԍ ROS2 ᶏ ᵬ 

5.4.1. ROS2 ׃ ҍ  

wh{̂wƻōƻǘ hǇŜǊŀǘƛƴƎ {ȅǎǘŜƳ̆ άwh{έ̃ ѿҩ ԍ ֲ ᾝ

ᵬ [ƛƴǳȄӊ҉ Ҭ ᴆȂ ᶫԅ ᵬ Ⱶ̆

ᴆ ̆ └̆ ₱ ̆ ᴰ ץ̆ Ȃ

Ӟ ᶫ ԍ ȁ ȁ Ώȁ ף ΐ ₱ Ȃ

wh{ԍнллтꜚץ ̆ ֲ wh{ ԅ Ȃwh{н

֓ ̆≠ wh{мᴨ Ҍ ӊ Ȃwh{н ̆

wh{н Υ ƘǘǘǇǎΥκκŘƻŎǎΦǊƻǎΦƻǊƎκŜƴκŦƻȄȅκLƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴΦƘǘƳƭ 

֟ wh{нⱳ ̆ wh{н CƻȄȅό¦ōǳƴǘǳнлΦлпύҊᶏ Ȃ 

https://docs.ros.org/en/foxy/Installation.html
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5.4.2. ⱳ  

֟ wh{нⱳ DƛǘƘǳōDƛǘŜŜד ҉̆ ץ ד

Ҋ ƳŀǎǘŜǊƳŀƛƴ№ ̆ ƎƛǘΐҊ Ȃ 

ד (1  

ü ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘŜŜΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎн 

ü ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘƘǳōΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎн 

2) Ǝƛǘΐ Ҋ ᵬ 

І ᾢ ̆ ץ ŎǘǊƭҌŀƭǘҌǘ  

І ᵰ ᶏ ¦ōǳƴǘǳ Ǝƛǘΐ̆ ץ Ҋ Υ 

Ϸ ǎǳŘƻ ŀǇǘ-ƎŜǘ ƛƴǎǘŀƭƭ Ǝƛǘ 

І Ҋ ֟ wh{нⱳ ̔ 

Ϸ ŎŘ Ϥ 

Ϸ ƳƪŘƛǊ -Ǉ ƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎнψǿǎκǎǊŎ 

Ϸ ŎŘ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎнψǿǎκǎǊŎ 

Ϸ Ǝƛǘ ŎƭƻƴŜ ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘŜŜΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎнΦƎƛǘ 

І  

Ϸ Ǝƛǘ ŎƭƻƴŜ ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘƘǳōΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎнΦƎƛǘ 

5.4.3.  

ᾢ̆ ҉ ױ ό/tнмлн ұ ύ̆ ῀ Ȃ

̆ ǳōǳƴǘǳҊ ѿҩ ̆ ῀ƭǎ κŘŜǾκǘǘȅ¦{.ϝ ұ

῀Ȃ ⌠ұ ̆↕ᶏ ǎǳŘƻ ŎƘƳƻŘ ттт κŘŜǾκǘǘȅ¦{.ϝ פ ῒ ԇ

̆ ᴆ ȁ ȁῒז Ώ ̆ Ҋ Ȃ 

https://gitee.com/ldrobotSensorTeam/ldlidar_sl_ros2
https://github.com/ldrobotSensorTeam/ldlidar_sl_ros2
https://gitee.com/ldrobotSensorTeam/ldlidar_sl_ros2.git
https://github.com/ldrobotSensorTeam/ldlidar_sl_ros2.git
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ḱ̆ ϤκƭŘƭŘƛŀǊψǊƻǎнψǿǎκǎǊŎκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎнκƭŀǳƴŎƘκҊƭŘмпΦƭŀǳƴŎƘΦǇȅ

ᴆҬ ǇƻǊǘψƴŀƳŜṿ̆ץ Ҭ ҹκŘŜǾκǘǘȅ¦{.лҹᶛ̆ Ҋ

Ȃ 

Ϸ ƴŀƴƻ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎнψǿǎκǎǊŎκƭŘƭŘƛŀǊψǎƭψǊƻǎнκƭŀǳƴŎƘκƭŘмпΦƭŀǳƴŎƘΦǇȅ 

 

 

[ƛƴǳȄ ƴŀƴƻ̔/ǘǊƭ Ҍ hᴆ Ḡ ̕/ǘǊƭ Ҍ ·₮ Ȃ 

5.4.4. ҍ  

1) ᶏ ŎƻƭŎƻƴ ̆ ҍ ֟ ⱳ Υ 

Ϸ ŎŘ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎнψǿǎ 

Ϸ ŎƻƭŎƻƴ ōǳƛƭŘ 

2) ⱳ Υ 
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῏ ᴆⱴ῀ ̆Ḃԍwh{н ץ

≢̆ פ Ҋ ̆ פ ҳ ⱴ῀ ̆

̆Ӟ Ҋ  Ȃפ

Ϸ ŎŘ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎнψǿǎ 

Ϸ ǎƻǳǊŎŜ ƛƴǎǘŀƭƭκǎŜǘǳǇΦōŀǎƘ 

ҹԅ ̆ ӄҌ ҉ ⱴ ̆פ ץ

Ҋ ᵬȂ 

Ϸ ŜŎƘƻ άǎƻǳǊŎŜ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎнψǿǎκƛƴǎǘŀƭƭκǎŜǘǳǇΦōŀǎƘέ ҔҔ ϤκΦōŀǎƘǊŎ 

Ϸ ǎƻǳǊŎŜ ϤκΦōŀǎƘǊŎ 

5.4.5.  

≠ Ǌƻǎн ƭŀǳƴŎƘΐ ꜚ ̆ Ҋ  Ȃפ

Ϸ Ǌƻǎн ƭŀǳƴŎƘ ƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎн ƭŘмпΦƭŀǳƴŎƘΦǇȅ 

5.4.6. Rviz2 Ԑ 

wǾƛȊн wh{н Ҭ ѿ о5 ΐ̆ ץ ῒҬ Ȃ

Ǌƻǎн ƭŀǳƴŎƘ ⱳ ̆ ̂/ǘǊƭҌ!ƭǘҌ¢̃̆ ῀ Ҋ  ̔פ

Ϸ ǊǾƛȊн 

ꜚ ̆ ᶭ ₯ ŦƛƭŜ-ҔƻǇŜƴ-Ҕ/ƻƴŦƛƎ ̆ ̔

ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǊƻǎнψǿǎκǎǊŎκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǊƻǎнκǊǾƛȊнκ Ҋ ƭŘƭƛŘŀǊΦǊǾƛȊᴆ̆

ᴆƭŘƭƛŘŀǊΦǊǾƛȊ̆ ₯[ŀǎŜǊ{Ŏŀƴ¢ƻǇƛŎҬ κǎŎŀƴȂ 

ԍ ױ ֟ Ԑ ̆ wǾƛȊн Ԑ

̆ ױ ⱳ ǘƻ[ŀǎŜǊ{Ŏŀƴ₱ Ҭ ֟ Ԑ

ԅ ̆ᶏῒ wǾƛȊнҬ ԐȂ 
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5.5. LinuxҊ SDKᶏ  

5.5.1. SDK  

֟ [ƛƴǳȄ {5Y DƛǘƘǳōDƛǘŜŜד ҉̆ ץ ד

Ҋ ƳŀǎǘŜǊƳŀƛƴ№ ̆ ƎƛǘΐҊ Ȃ 

ד (1  

ü ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘŜŜΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǎŘƪ 

ü ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘƘǳōΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǎŘƪ 

2) Ǝƛǘΐ Ҋ ᵬ 

І ᾢ ̆ ץ ŎǘǊƭҌŀƭǘҌǘ  

І ᵰ ᶏ ¦ōǳƴǘǳ Ǝƛǘΐ̆ ץ Ҋ Υ 

Ϸ ǎǳŘƻ ŀǇǘ-ƎŜǘ ƛƴǎǘŀƭƭ Ǝƛǘ 

І Ҋ ֟ wh{нⱳ ̔ 

Ϸ ŎŘ Ϥ 

Ϸ ƳƪŘƛǊ  ƭŘƭƛŘŀǊψǿǎ 

https://gitee.com/ldrobotSensorTeam/ldlidar_sl_sdk
https://github.com/ldrobotSensorTeam/ldlidar_sl_sdk
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Ϸ ŎŘ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǿǎ 

Ϸ Ǝƛǘ ŎƭƻƴŜ ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘŜŜΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǎŘƪΦƎƛǘ 

І  

Ϸ Ǝƛǘ ŎƭƻƴŜ ƘǘǘǇǎΥκκƎƛǘƘǳōΦŎƻƳκƭŘǊƻōƻǘ{ŜƴǎƻǊ¢ŜŀƳκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǎŘƪΦƎƛǘ 

5.5.2.  

ᾢ̆ ҉ ױ ό/tнмлн ұ ύ̆ ῀ Ȃ

̆ ǳōǳƴǘǳҊ ѿҩ ̆ ῀ƭǎ κŘŜǾκǘǘȅ¦{.ϝ ұ

῀Ȃ ⌠ұ ̆↕ᶏ ǎǳŘƻ ŎƘƳƻŘ ттт κŘŜǾκǘǘȅ¦{.ϝ פ ῒ ԇ

̆ ᴆ ȁ ȁῒז Ώ ̆ Ҋ Ȃ 

 

5.5.3.  

/ҌҌмм ‰ /ҌҌ /фф ‰ / ̆ᶏ /aŀƪŜȁ

Db¦-ƳŀƪŜȁD// ΐ ̆ ᵰᶏ ¦ōǳƴǘǳ ҉

ΐ̆ Ҋ פ Ȃ 

Ϸ ǎǳŘƻ ŀǇǘ-ƎŜǘ ƛƴǎǘŀƭƭ ōǳƛƭŘ-ŜǎǎŜƴǘƛŀƭ ŎƳŀƪŜ 

҉ ΐ Ҭ ̆↕ Ҋ ᵬȂ 

Ϸ ŎŘ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǿǎκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǎŘƪ 

Ϸ ƳƪŘƛǊ ōǳƛƭŘ  І ƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǎŘƪҊҌ ōǳƛƭŘᴆ ↕ ⇔  

Ϸ ŎŘ ōǳƛƭŘ 

Ϸ ŎƳŀƪŜ ΦΦκ 

Ϸ ƳŀƪŜ 

https://gitee.com/ldrobotSensorTeam/ldlidar_sl_sdk.git
https://github.com/ldrobotSensorTeam/ldlidar_sl_sdk.git
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5.5.4.  

Ϸ ŎŘ ϤκƭŘƭƛŘŀǊψǿǎκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭψǎŘƪκōǳƛƭŘ 

Ϸ ΦκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭ  [5мп  ғǎŜǊƛŀƭψƴǳƳōŜǊҔ 

І ɒ  ΦκƭŘƭƛŘŀǊψǎƭ  [5мп  κŘŜǾκǘǘȅ¦{.л 

 

 

 

 

  




